Sustentacién elastica (empotramiento imperfecto)

Sustentacidon que permite pequefios qiros,

No es un empotramiento perfecto que no permite giro alguno, ni una articulacion perfecta
que permite girar libremente.

RIGIDEZ de una sustentacion elastica: Es cociente entre el momento M b
aplicado en la sustentacion elastica y el giro de la seccidén en dicha K b —
sustentacion. (04 b
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Coeficiente de transmision y ecuaciones de barra

Coeficiente de transmision:

Es el cociente entre el momento “Ma” que aparece en el extremo opuesto "a” M
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Ecuaciones de barra cargada vy qiro de nudos

Ecuaciones de la barra elasticamente sustentada y cargada:

Convenio momentos localizados
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Desplazamientos de nudos (sin giro)

Viga articulada — elasticamente sustentada. E*| constante
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Si se conoce & se conoce el valor M (asiento diferencial de un pilar)
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Ecuacion general de la barra (El constante)
iniciaciéon al calculo matricial simplificado
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Grado de desplazabilidad

Es el minimo numero de barras para impedir el desplazamiento de los nudos
de una estructura.

Equivale a triangular la estructura, ya que en el plano el triangulo es la figura
indeformable por excelencia (descontadas, claro esta, las pequefias deformaciones
elasticas).
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También puede definirse como el niUmero minimo de apoyos a libre dilatacién <> 1
reaccidn necesarios para impedir el desplazamiento de los nudos de la estructura.
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